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Rapid Bike Evo / Evo2

  
Rapid Bike Racing / Racing2
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Description 
 

  

 
 Main features

 
 

   

   

  

   

  
  

  

  

  
 

 

READ BEFORE INSTALLATION: 
 

 
  

 
 

 
 

 
WARNING 

 

 
 

OY UTU EN  は、 dipaR  ekiB  OVE  および GNICAR  モジュールによって実行される主な機能に関するデー
タを表示するキャリブレーション デバイスであり、リアルタイムで対話し、事前設定された値の範
囲内で関連パラメータを変更し、それらを有効化/無効化する機能も備えています。

• 寸法：90x45x18 mm （3.5x17.7x7.1インチ）
• 重量：100g（0.22ポンド）
• 国際保護等級：IP67
• 通信：CAN-BUS 2.0 - 256Kbps
• 明るさ調整可能
• 調整内容は保存可能
• 取り付け位置：ハンドルバー、トリプルクランプ上部、ダッシュボード上部、フロントエリア
• 固定方法：両面高強度ベルクロ
• 接続：Rapid Bike Evo / Racingハーネスにプラグアンドプレイで接続可能

dipaR  ekiB  ovE  / gnicaR  モジュールのファームウェアは、 dipaR  ekiB  retsaM  ソフ
トウェア バージョン 3.0.4.0 以降で利用可能な最新バージョンに更新してください
。バイクに 1 台以上の yM  gninuT  ekiB  デバイスがインストールされている場合は
、そのファームウェアのアップグレードも続行してください (両方の手順については
ソフトウェア マニュアルを参照してください)。注: バイクのイグニッションがオン
の状態でソフトウェアを開くと、自動的にアップグレードを続行するように指示され
ます。

怪我の危険を防ぐために、走行中のデバイスを操作する場合は、注意をそらさない
ようにすることをお勧めします。原則、走行中の操作はお控えください。
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Installation 
 

1. 付属のベルクロを使用して、見やすく手が届きやすい位置にデバ
イスを固定します (画像を参照)。

  
 

 
2. 配線ハーネスを dipaR  ekiB モジュー
   ルまで配線し、ケーブルタイを使用
  して MEO ハーネスに固定します。

 

  

 
 

3. enutuoY ハーネスの対応する2つの
  コネクタを dipaR  ekiB ハーネスに接続します。
  3つ目の enutuoY コネクタは他のアクセサリに使用できます。  

  
 

 
 4. イグニッションをオンにします。

  
 5. デバイスのすべての DEL とディスプレイが点灯し、 MPR モードに設
定されて mpr0 が表示されるはずです。 

   
 

 
 

 
 WARNING 
 

 
 

  
  

 
 

 
Setting the playing map 

[ 2OVE および 2GNICAR モジュールのみの説明 ] 
 

   

 
 

  

  
 

 
   

    

  

   
 

(-)ボタンを押すとRBコントロールユニットがOFFモードになり、
「OFF O」というメッセージが表示されます。

 

   
  最新のRB EVO2またはRACING2ハーネスへの接続は、オプション品

番：27-ACC-ER2のアダプタを使用して行うことができます。

 
 

 

   デバイスの準備が完了しました。

通信に問題が検出された場合、デバイスが点滅し続けます。

1. 前述の通り、 dipaR  ekiB モジュールのファームウェアを更新してください。
2. 取り付け時にYoutuneハーネスの接続が不良または破損している可能性があります。
   ご確認ください。

電源を入れるとすぐに、ディスプレイに使用中のマップ
が数秒間表示されます。メッセージには、 BR コントロール
ユニットでアクティブなマップの番号が表示されます。

通常、最初に電源を入れた際には、以下の設定が選択
されます。「MAP 1」は「TURING」に対応

データを表示しながら設定を変更できます。
(+) ボタンを使用して切り替えます。

「MAP 2」は「ECO」に対応
「MAP 3」は「SPORT」に対応

マップの変更は、バイクの電源を切るまで有効です。
電源を切ると、RBはデフォルトのマップに戻ります。
次回のエンジン始動時に選択したマップを有効にするには、MODEボタンを4秒間押し続けます。
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測定値をアナログ表示
する曲線配置された
10個のLED

選択されている機能を示す6つのLED：

TC  => トラクションコントロール
EB  => エンジンブレーキ
QS  => 電子クイックシフター
AFR => 空燃比（MTB装着時）/Lambda
LC  => ローンチコントロール
RPM => 毎分回転数

ボタン（-）
は表示されて
いる値を減ら
します

ボタン（+）を押すと
表示値が上がります。

ボタン（-）と同時
に押すと明るさを
変更できます

英数字ディスプレイ
には選択した機能の
値が表示されます

ボタンは機能を
選択し、新しい設定を
保存します。
(新しいデフォルト機能
を記憶します)。

MODE
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 :RPMモード時、概要図 

 

TPS: スロットルポジション
センサー%で測定表示

 LED → TPS 　

ディスプレイ→回転数

適合・関連センサーを搭載した
バイクの場合、ギアポジション
とO2センサーの状態が表示され
ます。

適合詳細については、モデル
適合表 詳細な機能をご覧
ください。

から

O2センサーの状態を示す記号：

_  O2センサー加熱
O  O2センサー作動中
OO O2センサー作動中 / Rapid Bikeが調整中

LED -> 空燃比
表示 -> TPS/O2センサーの状態

LED →　回転数
ディスプレイ →
ギア表示 

AFR → 空燃比

/ TPS

LED → 空燃比
ディスプレイ →
回転数

RAPIDBIKE EVOと
RAPIDBIKE RACING
両方で利用可能

 !"#!45'+,678()9:+,
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RPMモード → 回転数 / スピードコントロール機能

+ボタン、-ボタンを
使用して、回転数を
100rpm単位で調整で
きます。

-ボタンを2秒間押すと、今現在、
回転数で回転リミッ

ターが作動します。
使用している無効にするには、

再び-ボタンを2秒間押す
スロットルを一度

完全に開きます。

ライドバイワイヤ
搭載車は除く

又は

＊

乗り心地を向上させるために、
必要な回転数よりも約500rpm
高く設定することを
お勧めします。

LEDが交互に点滅します

RAPIDBIKE EVOと
RAPIDBIKE RACING
両方で利用可能

,+*$.-$,+*)('&&%$# "! 
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Rapid Bike Evo ＆ Racingの
" Auto-adaptivity ”ターゲット値を変更します

LEDがわずかに薄い混合気を
示しています。
ボタンを2回押すと、混合気

が濃くなり、AFRが低下します。
＋

「-2」の後に-ボタンをもう一度押すと、
「OFF」と表示されます。自動適応機能は無効です。
 トリムマップは変更されなくなりますが、
 引き続き有効です。

値は0から2までで、
目標値に2ポイント
ずつ増加します。

自動適応機能使用時)
 Auto-adaptivity
(

調整範囲：±2ポイント

AFR => 燃料混合比の表示/変更 => 純正O2センサー（Lambda値） の場合（Auto-adaptivity使用時）

RAPIDBIKE EVOと
RAPIDBIKE RACING
両方で利用可能

Lambda値＝空燃比ではないので注意が必要

ディスプレイには My Tuning Bike のワイドバンドO2センサー
で測定された空燃比が表示されます。
LEDは 空燃比トレンドを表示しています。

ターゲット空燃比の目標値は、
My Tuning Bike が接続されている
場合にのみ使用・変更できます。

調整範囲：±10 (1 = 0.1 AFR)

AFR => My Tuning Bike が搭載・装備されている場合のみ => 空燃比の目標値を表示 / 変更可能
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-19の後にもう一度-ボタン
を押すと、「OFF」と表示
されます。
クイックシフター機能は

無効）です。OFF（

このパラメータは、エンジン出力のキルタイムを変更します。

ギアベースのキルタイムの場合、このパラメータは
ソフトウェアで設定された各値に影響します。

ソフトウェアの設定（±20ms）
を超える「カットオフ」調整

5番目のLEDから、1速から6速
までのギアが表示されます。

実際の使用中ギアの
デジタル表示

LEDは実際のギアを示します:
左側の4つのLED:ニュートラル

RAPIDBIKE EVOと
RAPIDBIKE RACING
両方で利用可能

QS => クイックシフターキルタイム調整　（RAPIDBIKEオプションシフターのみ対応）
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LEDは回転数
を表示します

ディスプレイには
ソフトウェアの設定
からの調整が表示
されます。

（±20ポイント）

-19の後に-ボタンを押すと
OFFになり、エンジンブレーキ
制御が無効になります

0は、ソフトウェアの設定に
より機能がオンになっている
ことを示します

この機能が作動すると、ディスプレイに「EB」
と回転数の最初の2桁が表示され、LEDが点滅します

(-)を押すとエンジン
ブレーキが弱まります

(+)を押すとエンジン
ブレーキが強くなります

RAPIDBIKE EVOと
RAPIDBIKE RACING
両方で利用可能

EB => エンジンブレーキ制御  *注意＊ECU書換でエンブレ緩和等を行ている場合、適合モデルでも使用不可（機能しません）
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General information  
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https://www.dimsport.it/en/rapid-bike/
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